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Ea' ésente mventlon est” 're'iatwe A am
perfecﬁonneinpm aux appl}ques pbur Lhmpes
é‘iectr ues peuvent étre’ onentées dans des
du-echons difféieintes etaﬁxquéﬂes unie double

5 articulalion permét de’ donner {fes inclinad- §
" sons diffétentes. Tlobjet ~de" Pinvention és} -
caractérisé par la combmalson d'un bras g'éi"-*
eut éfre” télescopant avee des o, sxamis '1
; ge 4_gu1dage poor glﬁder le "fl° conduc{eur
- ,p dans la ‘traversée de’ iartxcu’iatlon et "avec. .
7 -un dispositif pour raccouréir &t bbﬂr a'ﬂo‘g'nger
e fl. . &
* . ' Cetle cofibinaison permet "de cOnstltuqr ,
& une'  applique - paﬁ ticulidrement ~solids" el
.. 15 s:mplé se dlstm‘guant en méme remps Par
‘ une grande facilité de manoauvre . .
i ‘L doublé " articalation” Présante ‘thintefols -
A une Jégaré’ comgfcatloh pout "Jes %rgéqes :
.,,”.;‘ assufant lé gmﬂa ¢ du'fil conduietdijr.” ="
) 3p. Suivafit Tuhé’ dés formes Wexdcution de ™
1 1" présente’ invention il est n\ioré possfbile
_dev sainphﬁer coumdérablement ‘e dlsposmf
" servant & goider e . fil dabis fa’ traversde |
- de™Particulation,’ en ce’ sens que “Ies - deux
2y ales db''rolation” de ta “double amcu]a’tlon )
»;._‘.‘" -%&ﬁt ‘dlspbsés l‘elhhvemem lun N Tadiee-
8% uneou plusicirs poulies de’ g‘u,ﬁdage
. pbUEhL tourner adtour de Pun dé ces axes.

Hmsspm résndantenbuéde.

; Deman&é lg 24 juin 1919, 3 15h 43m, &’ Pams.
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- (2 demandes de brevets déposées en Spédé les 22 novembre 1915 et 28 avril 19\17 e
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. ment } tourner autour de son px-opre Aaxe. -

e rn?taﬁon de telle fagon gu'uné’ rotatipn .

Prix du fascicule: 1 franc,

el p(

de T arncu]atlon autour de lun de ges ﬂ&e
de rotatien obilge e fil conducteur slmp‘lér

longltudmai ce qm dlspense Par consé‘queni
de lap'phcahon da dJsposmf de gmda,ge
qm seraif sans cela nécessaire pour Eper 37 20
metire - 1a rotahon aulom' dudlt axe de ;
rotalion. ' .

Ce résultat est obtenu sulvant 11nvemmn"r y
‘en dohnant & Pun' des axes géométrrques,,," o
de iartlculatlon une’ telle posmon pay rap:
port 3 tné-ou- pluéleurs poulies de guidage
qm sont mOntées rotatlves autour de l’a\(e
ﬂosclllatnon génmétmque de a deuu%-me;
artlculatxon que le Premler desdits: axes se - :
troave dan§ le pldn ‘médian de la pwlie 4%
de’ gmdage el a e dlétance d fondP&e g e
gorge de la pouheh qui ‘est’y “peu prés; égfa?c
“au rayon’ du ¢ible ou, dufil souple que_ fa
phqu,e est des tméeé Tecevoir. _

A dessm ‘annéxe sont représehtees en
perspectlve deux formies de).égutmn de 1’0'1)
jer de 1mvent10n. 4 -

Les f’ "1 et a’ montrent deux Yues. i
drﬂ'érentes dq Pune des, form,es ‘ de)gtfcu— G
tion, dom cettaines par‘txes sont mdlquuaat X
en coupe. ‘

Le systeme at;uculé se compose de” tmts-:' ;
parhes prmclpaies, a sa\*ou-, dun suppo;;t
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.de ﬁxahon 1, el de deux deml-aruculatlons )

9 et 3 panm lesquelles 1a demi-articulation a
est montée ivotantesur le sup ;()l'tde fixation 1

teh Modihb 7 1h

culauon 3 qu est A son tour solidaire du ,

bras télescopant 4.

R ninisy 4 RN 01t o

tour d’'un axe 15

qlul coincide avec l'axe
géométrique 14 de

a rotation relative des

poulie de guidage
est en méme temps calculé de telle fagon,
par rapport 4 la distance entre les deux
axes de rotation géomémques 14 et 16,
que Taxe 16 se frouve dans le plan mé-
dian de la poulie et est écarté de }la
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Hal Hebai-apnl -

surface du fond de la gorge de celle-c1

chble ou du &t
destiné h recevolr. :

Ce

‘télesco anf A ansm bien_autour de laxe 14

uautour de Taxe 16 sans que le guldage '

u céble ou du ﬁl souple 7 en son géné en
quol e ce smt.

Lorsqu on  le falt osclﬂer autour de laxe
11, le cﬁble ou ie ﬁl 7 senroule, comme
lmﬂtque la fig. 1, autour dupe pame

~plus grande ou plus petlte de Ta
10, tandis

2u 'une oscillation du bras autour
de’ iaxe 1

fait sunplement toumer le

" cﬁbfe o Te fil .7 autour de son) propre axe

lon, tudmai sans modifier sa position par
rapEorta la poulie de gmdage (Bg: 3)-
calcuﬁmt alors Ja. posntlon relative
des axes Qoscxﬂatlon entre eux dupe ma-
mére tout '3 fait détermmée par rapport
an dmmétre de’ la pouhe, ou inyersement,

e dispositif suivant la” [présente. ipvention
r conséquent de suppléer au dis-

efmet
posmf

E

gulda? 3 T'une deg aryculations
aculté du cible ou dy fil
condugteur de . sé" tordre Jusqu’é un certain
degré autour de son propre axe. 1ongltnduxal
ce gm copstitue ,un perfecuonnement tecb—
q;e mdlscutable ;

ogr faciliter, dans le cas de 1apphcahon
d'un” bras télescopant’ 4, le réglage de la
ongueur de ce bras, l¢s tubes &', A" sont
fre'més I’un Par mpport a hutre ap moyen

et2r VY

pouhe :

- d'une distance & peu prés égale, au_rayon du |
’s%ﬂpie 7 que’ Tap})areﬂ 536 N

ositif permet, comme 1'ex hquent' :
les fig. 1+ et 2, de faire osciller’

e bhras |
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d’un dlspusmf élasthue 5. Llex{rémité hbre
'~ de 1a partie 4” ‘du bras est en outre munie

uneba e de.gui ' .,'
d ﬂ d«*ju dai; Mnlucte‘r}u Hd %

bl

3 une bofte "de " dérivation appropri¢ 13

et les Vamatwns de la- longueur du bout libre. ;

,de ce nécessntées par s
~ 01 2‘«4 du bras de l'ap- 60
pllque sont rendues possibles . par un ten- ~
deur & contrepmds 8 ou un dispositif en-

"M\ﬂeﬂr s {84 uné poulie
g guide le clbi@ ou. .18 ﬁl dtroctement vers
la poulie 1o:

. 65
Dans ‘la forime dexécuuon représentée ;
ala fig. 3 Vaxe d'oscillation de la demi-
-articolifion & ©v4f: verticak s “Keu i dre
“horizontal et le ‘support de fixation 1 est
dans ¢e cas mﬁm ggdenlent ‘FPane - pOuhe

idage 1 1 La demi-articulation a2 par
conﬁ"; “est dans e 'én 54 !ﬂgment dépourvue
de toute pouhe de gmdage

‘70

nfsmtt

* Le dlSPOSltlf destiné aux apthues !
pour lampes éleqtnques qm euvent étre
orfentd Jans des 8eDs, dxﬁ' rents’ ot dtre
inelinges sous, Bes angles ré&hhfes au moyen

. dune doub e amp atiop,, est caracténsé

arla comb;namn ‘d'un bras qui peut dtre
télesco nt, avec des organes de guidage

‘ r cAble ou le fi couducteur dags
a ;raversée de lartlcula‘hon, et avec up
tbndeur deguné 'Y permetire le raccoyrcigse-
‘ment et l,ai,longpment du. cible ou du £l 85
conducleur ’

° Les deux axes, d'oscillation de la
double articglation aceupent 'un par rap-
port a lautre, et par rapport 4 ‘une ou
plusleurs poghes de gmdage qui sont rota- 90
Lives antour ds.Tun de ces aves d'oscilla-
fion. n tigns relahnes telles que Pos-

: clﬂatlon de la ,douhle arhquiatlon autour

- de Lup de %5 3Xes dosciﬂatmn ne déter-

~ mine_qu'une simple " forsion du cible. qu 9
du__fil’. conducteur  autour de. son , propre

axe on itudina}, e
. 3 L'un des axes doscdlation géomé—

ues de l'musulatmn‘, occupe, ung telle

uon relatn'e par_rapport geune poutie too
gw guidage qui- est rotative autour de Vaye
d'oscillatnon de’ Ie dewsidme. arhcuiauon. ’

80

que. . ledxt premm; aye doscillation " se_
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trouve dans le plan médian de la poulie | qui est & peu prés égale au rayon du cable

de guidage et . une- distance de la sur- | ou du fil conducteur dont lapplique est 5

face. du fond de la ‘gorge de la poulie | équipde.
| Jomaw Prrrer JOHANSSON.
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Pour Ta vente des fascieules, s’adresser 3 I'lupriwzaie Namionaze, 87, rue Vieille-du-Temple. Paris (3°).
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