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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf
eine Vorrichtung an  solchen elektrischen
Lampentrigern, die in verschiedenen Rich-
tungen gedreht und in verschiedenen Winkel-

5 lagen mit Hilfe eines doppelten Drehgelenkes
eingestellt werden konnen. Die Erfindung
wird durch. die Kombination eines gegebenen-
falls teleskopartigen Haltearmes mit Fiih-
rungsorganen fiir die durch das Gelenk ge-

10 zogene Leitungsschnur und einem an letzterer
aufgehingten Gegengewicht oder einer ebenso
~wirkenden Ausgleich- bzw. Aufzugvorrich-
tung gekennzeichnet.

Durch eine derartige Kombination erhélt

15 man einen besonders kraftigen und einfachen
Lampentriger, der auBerdem eine grofie Be-

" weglichkeit besitzt.

Wihrend bei den meisten der bisher be-
kannt gewordenen  Konstruktionen mit dop-

20 peltem Drehgelenk sehr umstéindliche Fith-
rungsorgane fiir die Leitungsschnur erforder-

lich sind, wird durch den Gegenstand der vor- :

liegenden Erfindung die Maglichkeit geschaf-

fen, die Vorrichtung zur Fiihrung der Lei-
| teilen, und zwar einer Halteplatte 1 und den

tungsschnur in. den Gelenken hochst wesent-
lich zu - vereinfachen, indem die beiden
Drehungsachsen des doppelten Drehgelenks im
Verhiltnis zueinander und zu einer (oder meh-
reren) um die eine Drehungsachse beweglichen
Fithrungsrolle so angeordnet sind, daB die Lei-
tungsschnur beim Drehen des Gelenks um die
eine Drehungsachse sich nur um ihre eigene

&

5

Liangenachse zu drehen hat, wodurch also die
beim Drehen um die vorgenannte Drehungs-
achse sonst notwendige Fithrungsanordnung 35
vermieden wird.

Nach der Erfindung w1rd dies dadurch he-
wirkt, daf die eine mathemahsche Drehungs-
achse des Drehgelenks im Verhiltnis zu einer
(oder mehreren) um die mathematische 40
Drehungsachse des anderen Gelenks dreh-
baren Fithrungsrolle so gelegen ist, daB die
erstgenannte Drehungsachse in die Mittel-
ebene der Fithrungsrolle in einem Abstand
von der Lauffliche der Fithrungsrolle fillt, 45
welcher (ungefihr) dem Radius der Leitungs-
schnur gleich ist.

Auf der beiliegenden Ze1chnung sind zwei
Ausfﬁhrungsformen der Erfindung .veran-
schaulicht. 50

Die Fig. 1 und 2 zeigen die eine Ausfiih-
rungsform von zwei verschiedenen Seiten ge-
sehen, -

Fig. 3 stellt das andere Ausfithrungsbei-
spiel dar. 55

Das Drehgelenk besteht aus drei Haupt-

beiden Gelenkhilften 2 und 3, von denen die
Halfte 2 in der Halteplatte 1 drehbar gelagert
ist und auferdem die Gelenkhilfte 3 trigt, 6o
welch letztere ihrerseits mit dem teleskopart1~ .
gen Haltearm 4 verbunden ist.

Die Gelenkhilfte 3 besitzt eine Fiithrungs:
rolle 10, welche um einen in die mathema—
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tische Drehungsachse 14 der Teile 2, 3 ein-
gesetzten Zapfen 15 drehbar ist, wobei der
Durchmesser dieser Fiihrungsrolle im Ver-
hiltnis zu dem Abstand zwischen den beiden
mathematischen Drehungsachsen 14 und 16
so abgepafit ist, daf die Achse 16 in die Mit-
telebene der Fiihrungsrolle fallt und sich in
einem Abstand von der Lauffliche derselben
hefindet, welcher (ungefihr) dem Radius der
Leitungsschnur 7 gleich ist.

Wie aus den Fig. 1 und 2 ersichtlich, wird
es hierdurch moglich, den Halterarm 4 sowohl
um die Achse 14 wie auch um die Achse 16
zu drehen, ohne daB die Fithrung der Lei-
tungsschnur 7 hierbei in irgendeiner Weise
vernachlissigt wird. Bei der Drehung um
die Achse 1.4 wird die Schaur, wie aus Fig. 1

- ersichtlich, um einen gréBeren oder geringe-
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ren Teil der Fiihrungsrolle 10 gewickelt. und
bei der Drehung um die Achse 16 dreht sie
sich nur um ihre eigene Lingsachse, wahrend
ihre Lage im Verhdltnis zur Fithrungsrolle
unverandert bleibt (Fig. 2).

Indem man also in Ubereinstimmung
mit der vorliegenden Erfindung die gegen-
seitige Lage der Drehungsachsen in ganz be-
stimmter Weise im Verhiltnis zum Durch-
messer der Fiihrungsrolle oder umgekehrt

_ abpaBt, erfibrigt sich eine weitere Fithrungs- '
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rolle infolge der Fihigkeit der Leitungs-
schnur, sich bis zu einem gewissen Grade um

ihre eigene Lingsachse zu drehen, und hierin :

liegt ein augenscheinlicher technischer Fort-
schritt.

Um bei Verwendung eines teleskopartigen:

Halterarmes 4 die Einstellung dieses Armes
zu erleichtern, stehen die Armteile 4/, 47
unter Einwirkung einer Federvorrichtung 5.
Der Armteil 4” ist auflerdem an seinem freien
Fnde mit einem Steuerungsring 6 ausge-
stattet.

Die Leitungsschnur. ist mit einer Kupp-
lungsdose 12 verbunden. Die bei Umstellung
des Halterarmes erforderlichen Lingendnde-
rungen der Schnur werden durch ein Ge-
wicht 8 ausgeglichen. Von der Fithrungs-

rolle g wird die Schnur zu der F {thrungsrolle

10 geleitet. ,

~ Bei der Ausfithrungsform nach Fig. 3 ist
die Drehachse der Gelenkhilfte 2 senkrecht
statt horizontal angeordnet. Bei dieser Aus-
fiihrungsform trigt die Halteplatte 1 eine
Fithrungsrolle 11. Die Gelenkhalite 2 weist
aber auch in diesem Falle keine Fiithrungs-
rolle auf.

PATENT-ANSPRUCHE®

1. Aufhingevorrichtung fiir elektrische
Glithlampen, deren Arm in verschiedenen
Richtungen gedreht und mit Hilfe eines
doppelten Drehgelenks in verschiedenen
Winkellagen eingestellt werden kann, ge-
kennzeichnet durch die Kombination eines
gegebenenfalls teleskopartigen, mit Fiih-
rungsorganen fiir den durch das Gelenk
gezogenen Leitungsdraht ausgestatteten
Halterarmes (4) mit einem an Rollen
hingenden Ausgleichsgewicht (8) oder
einer ebenso wirkenden Ausgleich- bzw.
Aufzugvorrichtung.

2. Aufhingevorrichtung
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die
beiden Drehungsachsen des doppeélten
Drehgelenks so im Verhéltnis zueinander
und zu einer (oder mehreren) um die eine
Drehungsachse beweglichen Fiihrungsrolle
verlegt sind, daf die Leitungsschnur beim
Drehen des doppelten Drehgelenks um die
eine Drehungsachse (16) sich um ibre
eigene Lingsachse dreht. :

. Aufhiingevorrichtung - nach An-

_ spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf die
eine mathematische Drehungsachse (16)
des Drehgelenks so im Verhéltnis zu
einer um die mathematische Drehungs-
achse (14) des anderen Gelenks drehbaren
Fiihrungsrolle gelegen ist, daf die
Drehungsachse (16) -in die Mittelebene
der Fithrungsrolle (10) und in einen Ab-
stand von der Lauffliche dieser Fiihrungs-
rolle fillt, welcher (ungefdhr) dem Radius

- der Leitungsschnur gleich ist.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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Zu der Patentschrift 322554 .
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